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Beispiel: Winterweizenertrage in t/ha, Rusterberg 2002
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Winterweizenertrag t/ha, Bergkamp, 2009
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Winterweizenertrag t/ha, Bergkamp, 2009
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Einige Fehlerquellen:

. Unvolistandige Kartierung
. Positionierung
. Kalibrierung
. Ungenauigkeit des Kornsensors
. Wegmessung
. Schnittbreite
. Zeitversatz
. Fullphasenfehler nach Start
. Entleerungsphasenfehler nach Stop
10. Geschwindigkeitsanderungen

CooNOODURA,WNER



Positionsfehler:

Ursachen:

e Ausfall Korrektursignal,

ezu wenig Satelliten,

¢ schlechte Position der Satelliten,

e zu schwache Signale,

e Abschattung (Baume, Bunkerklappen!),

e Systematischer Fehler durch exzentrische Antennenposition.



Kalibrierungsfehler:

e Eichung des Druchflusssensors besonders problematisch bei volumetrischem Sensor (Claas):
Bestimmung des Hektolitergewichts ist notwendig

e Mehrfache Eichung wahrend des Tages

e Abgleich verschiedener Mahdrescher (problematisch)



Ungenauigkeit des Ertragsmesssystems

und

Verzerrung durch Neigungswinkel



Fehler bei der Wegmessung:

e Wegmessung durch GPS -> GPS-Fehler

e Wegmessung durch Radsensor -> Schlupf

Korndurchflussrate * Umrechnungsfaktor
Ertrag =

Schnittbreite * Strecke | AZeit



Fehlerhafte Schnittbreite:

Korndurchflussrate * Umrechnungsfaktor
Ertrag =

Schnittbreite * Strecke / AZeit

Real: Volle Schnittbreite Real: Halbe Schnittbreite

Einstellung: Volle Schnittbreite
=> Voller Ertrag =>Halber Etrag | . © . ©
6 800 00 TV 00
©@ 000 00 ° © o © o
O O O O O U U c o o o Blackmore (2007)

o o o o
Gebbers (2008)



Zeitversatz:

1.
Zeitversatz durch
unterschiedliche Strecken auf

dem Schneidwerkstisch

2.
Zeitversatz zwischen Positionsmessung und

Messung GPS Durchflussmessung

=L L L

Gebbers (2008)

Messung Durchfluss




Ertrag (kgha)

Fullphasenfehler nach dem Start:
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Entleerungsphasenfehler nach Stop:

. — T T

Gebbers (2008)




Anderung der Geschwindigkeit:

Tragheit des Systems: Verminderung der Geschwindigkeit bei zunachst
gleichbleibender Durchflussrate erhoht den Ertrag

Korndurchflussrate * Umrechnungsfaktor

Ertrag =
Schnittbreite * Strecke / AZeit



Datenbereinigung und -aggregierung im Erntesystem

Vorgehensweise nicht immer bekannt und offengelegt



Korrektur der Ertragsdaten:

Global: Lokal:

Betrachtung des ganzen Datensatzes Betrachtung von raumlich definierten
Teilmengen der Gesamtdaten

Gebbers (2008)



Globale Filterung:

Nach Plausibilitat: _ _
Léschen von biologisch nicht méglichen Ertragen Manipulation???

Z2.B. = 150 dt/ha bei Getreide

Nach Haufigkeitsverteilung:

Léschen von Werten am Rand der Verteilung (AusreiRer) Raumliche
z.B. 2 0-Regel Zusammenhange werden
Miltelwert ignoriert

Standardabweiching
10/~ 683 % d Werte

!




Lokale Filter:

b*yld1  a*yld2

estyld = a+b) ! Ta+b)

H-Methode (Noack 2005)



Segmentierung und Bereinigung der Anfangs- und Endwerte

Neue Segmente nach:
*Pausen

*Groflken Abstanden
*Engen Kurven

0 40 80 120 160 Maters
-

Programm Expertfilter segmentiert und
berucksichtigt Starts, Stops und Keile



Erhohung der Rohdatenqualitat:

Vorbereitung: Wartung des MD, Einbeziehen der Fahrer (Bedeutung der
Kartierung), Speichermedien priifen und parat halten, Schlaghezeichnungen
einheitlich

Kalibrierung: einmal pro Schlag

GleichmaRig fahren

Schnittbreiteneinstellung: Konstant (nicht laufend andern)
Schneidwerk: anheben auf abgeernteten Flachen
Lenkhilfe: entlastet den Fahrer

Organisation der Datenablage + Metainformationen (Schneidwerksbreite,
MD, Fahrer, Erntebedingungen etc.)

Nachbereitung: Auswertung der Karten mit allen Beteiligten méglichst
schnell nach der Ernte

Aufbewahren der Rohdaten
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